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Structure et représentation des systemes

e Définition des systémes instantanés et dynamiques ;

e Exemples particuliers de systémes instantanés : vis-écrou, engrenages et pignon-crémaillere ;

e  Structure générique de la commande d’un systéme asservi ;

e A partir de la description textuelle de la commande d’un systéme, étre capable d’en donner le schéma-bloc avec les
noms des flux et leurs unités.

Caractérisation des performances des systemes

e Entrées canoniques imposées aux systemes ;
e Anpartir de la réponse indicielle d’un systéme, étre capable de le caractériser en rapidité, précision et amortissement.

Systemes linéaires, continus et invariants

e  Définition de chacun des termes ;
e Non linéarités types et exemples associés : seuil, saturation et hystérésis.

Transformée de Laplace

e  Définition de la transformée d’une fonction ;

e Transformée d’une fonction dérivée (démo a connaitre) ;

e Théoréme du retard ;

e Théorémes aux limites ;

e Théoreme de I'amortissement fréquentiel ;

e  Transformées usuelles : impulsion, échelon, rampe et exponentielle ;

e Etre capable de résoudre une équation différentielle du 1°" ordre pour laquelle I’entrée est un échelon en utilisant la
transformée de Laplace (la décomposition en éléments simples étant guidée).

Fonctions de transfert

e  Forme canonique des fonctions de transferts et termes associés : gain, classe, ordre ;

e Définitions : chaine directe, chaine de retour, boucle ouverte et boucle fermée ;

e Calcul de la fonction de transfert en boucle fermée ;

e  Prise en compte d’une perturbation ;

e Modification des schémas blocs par déplacement des points de préléevement et des comparateurs.
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